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Engineering Services

Pos |Endkunde Beschreibung Tatigkeit
Wagenablaufband (Wachskonservierung, ) .
Unterbodenschutz Nahtabdichten) PL Ele_ktrlk, Baustellepkoordlnatlon,
VW Hannover mit Kabinen-Technik (Zu- Abluft) Auswaschung Begleltung.de_‘r Inbetriebnahme,
1 Wasseraufbereitung., Applikationstechnik Systemoptimierung
2 |VW Mosel Abluftreinigungsanlage Planung, PL Elektrik, Onsite
AUDI . . Planung, PL Elektrik,
3 |Neckarsulm Spot - Repair - Kabinen Baustellenkoordination
Umbau der LAWA (Lackierung flir Anbauteile in Planung, PL Elektrik, Koordination der
AUDI Ingolstadt Wagenfarbe Ersatz der Dach - und Seitenmaschinen durch gesamten Umb?umaBnahme,
Roboter, Anpassung der Fordertechnik und der Schnittstellenklarung zum
4 Kabinentechnik Fertigungsleitsystem
. - N Planung, PL Elektrik, Koordination der
Erweiterung /Kapazitatserhéhung de_!‘ unter Po; 4 gesamten UmbaumaBnahme,
AUDI Ingolstadt gengnnten An_lage, Anpassung der Fordertechnik und der Schnittstellenklarung zum
5 RaBinentechnik Fertigungsleitsystem,
Planung, PL Elektrik,
Peguform Schnittstellenklarung zum
Nymburk / Neubau einer Lackieranlage fiir Kunststoff- SoBfanger Fertigungsleitsystem,
Tschechien Baustellenkoordination,
6 Systemoptimierung
Planung, PL Elektrik,
Schnittstellenklarung zum
Peguform - . : : .
Mexiko Anpassung / Kapazitatserweiterung Lackieranlage Fert|gungsle|tsy§tenj,
Baustellenkoordination,
7 Systemoptimierung




Pos |Endkunde Beschreibung Tatigkeit
Neubau einer vollautomatischen, flexiblen Lackieranlage
Scania Meppel / |mit Roboter -Lackiersystemen, (Primer, Basecoat, Clear  |Planung, Schnittstellenklarung zum PL
Niederlande coat, Sonderfarb- -Versorgung (ca. 1.000 verschiedene |Elektrik, Baustellenkoordination, System
8 Farben, 500 unterschiedliche Teile) - Optimierung
Planung, PL Elektrik,
Mercedes Benz |Material - Vesorgungssystem fiir Unterbodenschutz und  |Baustellenkoordination,
Werk Rastatt Nahtabdichten mit Robotern Systemoptimierung, Begleitung der
8 Inbetriebnahme
Planung, PL Elektrik,
i B llenkoordination
Eljgs\ilxirl/( Italien Neubau einer Lackieranlage fir Kunststoff- StoBfanger Sf/:ts’c:sﬂfpti;?e(:unzt,OBégIeitung der
9 Inbetriebnahme
Fiat Mexico Roboter - Klebeanlage fiir Dacher (Fiat 500) Roof, Sunruf, PIar_lung,_Erstellung I_Dflichtenl_'\eft,
10 Foldingtop Projektleitung Elektrik, Terminplanung
Planung, PL Elektrik,
Schnittstellenklarung zum
Ford Motor i i - i Fertigungsleitsystem
Comp. Chennai / Neubau einer vollautomatischen Fahrzeug - Lackieranlage gung ystem,
N (Roboter) Baustellenkoordination,
Sudindien Systemoptimierung, Begleitung der
11 Inbetriebnahme
Analyse und Beseitigung von Fehlern in
ble Shooti der Férdertechnik und der Roboter -
SMP Mexiko / Trohll" N Iootlngd hlerb . _ dinati Lackieranlage.
DURR Mexiko Fe eranalyse und Fehlerbeseitigung; Koordination von Herstellung der Lieferfahigkeit.
Softwarednderungen (StoBfanger fir die AUDI AG - just in
12 time)
Schnittstellenklarung zu beteiligten
DURR Gluing Gewerken, Erstellung Pflichtenheft,

13

Technologie /
VW Hannover

Projektleitung Elektrotechnik

Koordination, Terminplanung,
Systemoptimierung, Begleitung der
Inbetriebnahme




